
DRONE “MATRICE 600 PRO”

Vehículo aéreo no tripulado, “Drone” Matrice 600 Pro con LiDAR de marca Velodyne VLP-16 y cámara digital
(RGB) de marca y modelo Zenmuse X5, conectados al sistema inercial GNSS/IMU del fabricante Novatel).
A continuación, se especifican las características básicas de los componentes del equipo.

Vehículo aéreo no tripulado “drone” Matrice 600 Pro con LiDAR y cámara

Vehículo aéreo no tripulado “drone” Matrice 600 Pro con LiDAR y cámara en despegue
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ESPECIFICACIONES DEL “DRONE” MATRICE 600 PRO:

Característica Parámetro

Altitud mínima de vuelo segura 20 m

Altitud máxima sobre el nivel del mar 2500 m

Velocidad máxima de vuelo 18 m/s

Velocidad máxima al despegue 5 m/s

Velocidad máxima al aterrizaje 3 m/s

Tiempo de vuelo con carga útil 20 min

Peso con carga útil completa 12 kg

Resistencia a velocidad máxima del viento 8 m/s

Modelo del motor DJI 6010

La distancia máxima de transmisión de señal 5 km

Sistema de control de vuelo A3 Pro

Rango de temperaturas de operación -10°…+40°С
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ESPECIFICACIONES DEL SISTEMA INERCIAL GNSS/IMU, CON UN ARREGLO DE 3 RECEPTORES GNSS
Y 3 IMU’S 

Página 3



ESPECIFICACIONES DEL LIDAR Y CÁMARA DIGITAL

 

Característica LiDAR Parámetro

Fabricante Velodyne

Modelo VLP-16

Peso 2 kg

Tamaño 3.5” x 11.75” x 4.375”

Densidad de pulsos 300,000 punto/s

Vertical FOV 15°

Horizontal FOV 360°

Precisión +/- 3 cm

Máximo rango de escaneo 100 
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ESPECIFICACIONES DE LA CÁMARA 

Característica cámara Parámetro

Fabricante Zenmuse

Modelo X5

Peso 530 g

Tamaño 120mm x 135mm x 140mm

Rango de temperaturas de operación 0°…+40°С

Sensor Type 4/3 CMOS 

Pixel 16 M

Resolución máxima 4608 x 3456

Velocidad efectiva del Shutter 8 a 1/8000 s

FOV DJI MFT 15mm f/1.7 ASPH 72°

Formatos de imágenes JPEG, DNG

Formatos del video MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Plataforma estabilizadora Micro Four Thirds Mount
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