DRONE “MATRICE 600 PRO”

Vehiculo aéreo no tripulado, “Drone” Matrice 600 Pro con LIDAR de marca Velodyne VLP-16 y camara digital
(RGB) de marca y modelo Zenmuse X5, conectados al sistema inercial GNSS/IMU del fabricante Novatel).
A continuacion, se especifican las caracteristicas basicas de los componentes del equipo.

Vehiculo aéreo no tripulado “drone” Matrice 600 Pro con LiDAR y camara

Vehiculo aéreo no tripulado “drone” Matrice 600 Pro con LiDAR y camara en despegue
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ESPECIFICACIONES DEL “DRONE” MATRICE 600 PRO:

Caracteristica
Altitud minima de vuelo segura
Altitud maxima sobre el nivel del mar
Velocidad maxima de vuelo
Velocidad maxima al despegue
Velocidad maxima al aterrizaje
Tiempo de vuelo con carga util
Peso con carga util completa
Resistencia a velocidad maxima del viento
Modelo del motor
La distancia maxima de transmision de senal
Sistema de control de vuelo

Rango de temperaturas de operacion
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Parametro
20 m
2500 m
18 m/s
5m/s
3 m/s
20 min
12 kg
8 m/s
DJI 6010
5 km
A3 Pro
-10°...+40°C



ESPECIFICACIONES DEL SISTEMA INERCIAL GNSS/IMU, CON UN ARREGLO DE 3 RECEPTORES GNSS

Y 3IMU'S
PAN-IGM-A1"

AE15 SPAN? tightly coupled Dimensions 152 x 142 x 51 mm Temperature
- GNS55+INS engine Weight 515 g Operating -40°Cto -
‘izontal Position Accuracy Power Storage -50°Cto+
As) Input voltage 10-30VDC Humidity  MIL-5TD-
jle point L1/L2 1.2m Power consumption’ 4w 95% non-cond
Atel CORRECT™ Antenna LNA Power Output Vibration (operating)
ik 60cm | Outputvoltage  5VDC+5% | Random MIL-STD-810G
sPS . 40 cm Maximurm current 100 mA Sinusoidal  IEC 60068-2-/
K cm + 1 ppm Connectors Bump C 60068-2-27
‘a Rates Main port & AUX port DB-HD15 Shock MIL-STD-810G
?S measurement ,:£l3 Hz Antenna TNC Immersion IEC 60521
35 position 20 Hz Coraulisnca
| measurement 200 Hz P e .
& sy FCC, CE, Industry C
solution Up to 200 Hz 1 USB 12 Mbos
e Accuracy* 20 ns RMS 1 RS-232 or RS-422 e INCLUDED ACCES
x Velocity* 515 m/s 921,600 bps
1RS5-232 921,600 bps » Combined power, data a
RFORMANCE® 1 CAN port 1 Mbps 17O cables
Inputs/Outputs esmse s
‘oscope Performance 2 Event e e
It range +450 deg/sec = e ey trzl.gqfrs
A mmed ) il Configurable PPS - Inertial Explorer post-
2 bias stability & deg/h 1 Wheel sensor port e eobaarE
jular random walk 1 VARE processing softw

.30 deas » GPS-700 series antenn:
080 deq/shr Status LEDs o

elerometer Performance P RF cables :
o +18 AWED - NovAtel Connect™
2 s GNSS status GUI software

i stability 0.1 mg &
o e | AR . SPAN-IGM bracket kit fc

0.029 m/s/+hr ALIGN

POSITION ACCURACY VELOCITY ACCURACY ATTITUDE ACCURACY (DEGRI

Jutage Positloning (M) RMS (M/S) RMS
uration Mode Horlzontal | WVertical Horlzontal | Vertical Roll Pitch Hea
RTK® 0.02 0.03 0.020 0.010 0.035 0035 o
Os sP 0020 0.010 0.035 0035 ol
PR 0.020 0020 0.2 0012 o
RTK™ 0.021 0072 0072 0
10s SP 0.021 0072 0072 0.
PRY 0.010 0.012 0.012 o

TRIPLE MODULAR
REDUNDANCY

Pagina 3



ESPECIFICACIONES DEL LIDAR Y CAMARA DIGITAL

Fabricante Velodyne
Modelo VLP-16

Peso 2 kg
Tamafo 3.5" x 11.75” x 4.375”
Densidad de pulsos 300,000 punto/s
Vertical FOV 15°
Horizontal FOV 360°
Precision +/-3 cm
Maximo rango de escaneo 100
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ESPECIFICACIONES DE LA CAMARA

Caracteristica camara
Fabricante
Modelo
Peso
Tamafo
Rango de temperaturas de operacion
Sensor
Pixel
Resolucion maxima
Velocidad efectiva del Shutter
FOV
Formatos de imagenes
Formatos del video

Plataforma estabilizadora
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Parametro
Zenmuse
X5
530 g
120mm x 135mm x 140mm
0°...+40°C
Type 4/3 CMOS
16 M
4608 x 3456
8 a 1/8000 s
DJI MFT 15mm /1.7 ASPH 72°
JPEG, DNG
MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Micro Four Thirds Mount
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